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Otazky

1. Zakladni pojmy tykajici se problematiky navrhovéstiotizovanych technologickych pracatis
2. Rozbor vyrobniho programu, technologie, manipuleletsti gedn®tu, volba straj a zd&izeni.

3. Vyrobni program, technologie vyroby, manipulovatsingedngtu, volba straj a z&izeni.
Zpasoby manipulace s materialem.

4. Analyza pracovigvhodnych pro robotizaci, kritéria pro WibPR, charakteristiky zakladnich typ
roboti

5. Rozbor sotasného stavu pracowsdispozice rozmishi ploch vyrobnich stréj PRaM a
periferii, kapacitni propity.

6. Analyza vyroby a optimalni navrh technologickéhaqavis¢ s PRaM.

7. Navrhovani linek v hromadné vyréla pracovi§ s PRaM v sériové vyréb

8. Obsah dokumentace RTP, zpracovani technologia&é projektu.

9. Technicko - ekonomické hodnoceni a technologickélty nasazovani PRaM.

10. Automatizované systémy navrhovani RTHppavy vyroby a péitatova podpora inZenyrskych
praci.

11. Navrhovani RTP pro obrébi - technologinost sotasti, manipulovatelnost s¢asti, nasazovani
PRaM, aplikace.

12. Navrhovani RTP plodného t&ni, zakladni charakteristiky.
13. Navrhovani RTP objemového teéhi, zakladni charakteristiky

14. Navrhovani montaznich prodes vyuzitim PRaM, typy montaznich robpgzvlastnosti dané
technologie.

15. Navrhovani RTP obloukového seaani, specifické podminky dané technologie.
16. Navrhovani RTP bodového seaéni, specifické podminky dané technologie.
17. Navrhovani RTP pro povrchoveé Upravy, zviastni patkyipro nasazeni rohiot

18. Aplikace PRaM v manipulaci s materidlem, skladovaper&ni a meziopermi doprava. Mobilni
roboticky systém.

19. Priklady pouZziti PRaM v nestrojirenskych @étiich a vyvojovych technologiichyilady
aplikaci a gkteré charakteristické parametry PR.

20. Bezpenost a hygiena prace na RTP u jednotlivych tectgiblBezpe&né vzdalenosti, otazky
ergonomie, exhalace, igni apod.



