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Anotace projektu

Multimedidln{ texty - modelovéni a analyza servisnich roboti budou
poskytovat potiebné informace pro tvorbu modelu pti navrhovéani novych
konstrukci. Jedna se o konstrukce mobilnich servisnich robotl pro plikace
ve vnitinim i venkovnim prosttedi. Z hlediska pouZitého lokomo¢niho
ustroji (podvozku) se jednd o roboty kracejici, kolové, pasové, s plazivym
pohybem, Iétajici a plavajici (pohybujici se pod vodou). U robotti s
kolovym podvozkem to budou modely vyuZzivajici klasicka kola,
vsesmérova kola, Weinsteinové kola apod. Z konstruk¢niho hlediska
pujde o vyuziti soudobych poznatkt pfi feSeni napt. kinematiky rdmu
podvozku, uspotddani kol hnacich a volné oto¢nych, pozadavky na
krytovéni, tésnost konstrukce proti vnikani vlhkosti, design apod. Z
hlediska tvorby 3D modelu bude vyuzivan systém Pro/ENGINEER
WILDFIRE. Na vytvofenych modelech Ize realizovat fadu optimalizaci.
Pro analyzu 3D modelu bude vyuZzivan syst¢m MSC/ADAMS. V tomto
systému budou provadény analyzy pohybu jednotlivych modela pti
zdolavani polygonu. Polygon bude reprezentovat 3D model. Z
provedenych analyz lze ziskat hodnoty silovych a momentovych G¢inka
pusobicich napt. na podvozek pti zdolavani piekdzek apod. Tyto poznatky
umozni nasledné posoudit vhodnost navrhované konstrukce pro danou
aplikaci jesté ve fazi ndvrhu. Vytvofenim multimedidlnich textti vznikne
vhodny studijni materidl pro vyuku odbornych pfedmétl nejen pro
posluchace se zaméfenim na robotiku, ale také pro Sirokou odbornou
vefejnost.
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Vystupy projektu

Multimedidlni texty - modelovéni a analyza servisnich robotl jsou
umisténé na vysokoskolskych sitich v podobé html stranek. Texty jsou
urcené posluchaciim oboru "Robotika" a "Vyrobni systémy s
primyslovymi roboty" na VSB-TU, Fakulté strojni. Kromé toho jsou texty
vhodnym studijnim materidlem také pro posluchace jinych obori ve
kterych se zabyvaji modelovanim v systému Pro/ENGINEER nebo pracuji
se systémem MSC/ADAMS. Texty prezentuji celou fadu 3D modelt
mobilnich servisnich robott reprezentujici trendy souc¢asnych konstruket.
Déle je zde prezentovan postup vyuziti navrzeného 3D modelu v systému
Pro/ENGINEER v syst¢ému MSC/ADAMS. Mezi prezentovanymi 3D
modely jsou také konstrukce uz vyrobenych servisnich robotii na katedie
robototechniky. Kromé toho jsou zde prezentovany také matematické
modely podvozku (zejména kolovych), postupy pro ndvrh pohonti,
vySetfovani stability a pracovnich prostorti u mobilnich robotl s
manipulacni ndstavbou a podobné. Déle budou ve vyuce a pii
prezentacich pfedvadény vytvofené video zdznamy z oblasti modelovéni,
provadénych analyz a z ¢innosti vyrobenych servisnich robott.
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Informacni zdroje

http://www.robot.vsb.cz/elekskripta/servisni roboty/index.htm
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